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ORAR  Anul II 
MASTER MECATRONICA AVANSATA Semestrul I 

oRA 

SALA LUNI MARTI MIERCURI JOI VINERI 

12-14  
Cercetare st i int if ica Cercetare st i int if ica Cercetare st i int if ica Cercetare st i int if ica Cercetare 

st i int if ica 
 

14-16  

Sisteme senzoriale si  

instrumentatie  pentru 

monitorizarea mediului  

Laborator Sg.1  

Conf.  Bogatu L 

 

 

 

Sisteme senzoriale si  

instrumentatie  pentru 

monitorizarea mediului  

Laborator Sg.2  

Conf.  Bogatu L 

 

 

Sisteme senzoriale si  

instrumentatie  pentru 

monitorizarea mediului  

Proiect  Gr .1  

Conf.  Bogatu L 

 

 
Sisteme senzoriale si  

instrumentatie  pentru 

monitorizarea mediului  

Proiect  Gr.2 

Conf.  Bogatu L 

 

Sisteme senzoria le si  

instrumentatie  pentru 

monitorizarea 

mediului  

Laborator Sg.3  

Conf.  Bogatu L 

 

Cercetare st i int if ica Controlul  

Vibrati i lor si  

atenuarea 

zgomotului  

LABORATOR 

SG 3 

Prof.D.Comeaga  

 

16-17 
Biomecatronica  

CURS 

S. l .Bucur D 

 

 

Controlul  Vibrati i lor si  

atenuarea zgomotului  

CURS 

Prof.D.Comeaga  

 

Biomecatronica  

Laborator  

S. l .Bucur D 

Sg.  1  

 

 

 

Biomecatronica  

Laborator  

S. l .Bucur D 

Sg.  2  

 

Controlul  Vibrati i lor si  

atenuarea zgomotului  

LABORATOR 

SG 1  

Prof.D.Comeaga  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ETICA SI 

INTEGRIOTATE 

ACADEMICA 

CURS 

 

17 –  19 PAR 

 

SIMIONESCU A.   

 

17-18 
Biomecatronica  

CURS 

S. l .Bucur D 

 

Controlul  Vibrati i lor si  

atenuarea zgomotului  

CURS 

Prof.D.Comeaga  

 

18-19 
Biomecatronica  

PROIECT 

S.l .Bucur D 

Sg.  1  

 

 

 

Controlul  Vibrati i lor si  

atenuarea zgomotului  

PROIECT Sg.  1  

Prof.D.Comeaga 

 

 

Sisteme senzoriale si  

instrumentatie  pentru 

monitorizarea 

mediului  

CURS 

Prof.  C.Bucsan  

Controlul  Vibrati i lor si  

atenuarea zgomotului  

LABORATOR 

SG 2  

Prof.D.Comeaga 

 

19-20 



 

 

 

 

Biomecatronica  

PROIECT 

S.l .Bucur D 

Sg.  2  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Controlul  Vibrati i lor si  

atenuarea zgomotului  

PROIECT Sg.  2  

Prof.D.Comeaga  

 

 

20-21 
Biomecatronica  

Laborator  

S. l .Bucur D 

Sg.  3  

 

 

 

 

 

 

Automate si  roboti  

pentru servici i  

Laborator Sg.  3  

S.l .  Gheorghe V.  

 

Automate si  roboti  pentru 

servici i  

Laborator Sg.  1  

S.l .  Gheorghe V.  

 

 

 

 

Automate si  roboti  pentru 

servici i  

Laborator Sg.  2  

S.l .  Gheorghe V.  

 

 

 

Automate si  roboti  

pentru servici i  

CURS 

 

S.l .  Gheorghe V.  

 

 

 

 

 

 

 

 

21-22  

 


