
FACULTATEA: INGINERIE MECANICĂ ȘI MECATRONICĂ 

DEPARTAMENTUL: Mecatronica si mecanica de precizie
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Cercetare stiintifica si practicaCercetare stiintifica si practica

Cercetare stiintifica si practica
Cercetare stiintifica si practica

Cercetare stiintifica si practica

Arhitectura sistemelor de automatizare și control distribuite Curs 
Conf. Rizescu C.(Saptamana 1-7 CH103)

Arhitectura sistemelor de automatizare și control distribuite Laborator 
Conf. Rizescu C.(Saptamana IMPAR 1-7 CH103)/Baboianu D.(Saptamana 8-14) CB108

Arhitectura sistemelor de automatizare și control distribuite Laborator 
Conf. Rizescu C.(Saptamana PAR 8-14 CH103)/Baboiamu D.(Saptamana 1-7) CB108

Cercetare stiintifica si practica
Cercetare stiintifica si practica

Arhitectura sistemelor de automatizare și control distribuite Curs 
Conf. Alionte C.(Saptamana 8-14 CB108)
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Cercetare stiintifica si practicaCercetare stiintifica si practica
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Cercetare stiintifica si practica
Cercetare stiintifica si practica
Cercetare stiintifica si practica

Cercetare stiintifica si practica
Cercetare stiintifica si practica

Structuri de calcul pentru aplicatii industriale Laborator S.L. Alionte C. CB108
Structuri de calcul pentru aplicatii industriale Laborator S.L. Alionte C. CB108

Structuri de calcul pentru aplicatii industriale Curs S.L. Alionte C. CB108

Roboti de masurare si control Proiect S.L. Cartal A. CH012
Roboti de masurare si control Proiect S.L. Cartal A. CH012
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FORMA DE ÎNVĂTĂMÂNT: MASTER
ANUL DE STUDII/SPECIALIZAREA: I -Mecanica de precizie pentru sisteme mecatronice

ZIUA  
                 Intervalul 
                      Orar

ORAR 2024-2025

Tehnici experimentare de analiza dinamica a sistelor electromecanice si mecatronice 
Curs Dr. Ing. Lazăr A. CH306

Tehnici experimentare de analiza dinamica a sist. electromecanice si mecatronice
Laborator Dr. Ing. Lazăr A. CH306

Tehnici experimentare de analiza dinamica a sist. 
electromecanice si mecatronice Laborator Dr. Ing. Lazăr A. CH306

Cercetare stiintifica si practica Cercetare stiintifica si practica

GRUPA 2GRUPA 1

Roboti de masurare si control Laborator S.L. Cartal A. CH012
Roboti de masurare si control Laborator S.L. Cartal A. CH012

Roboti de masurare si control Curs S.L. Cartal A. CH012

DECAN,
Conf. dr. ing Bogdan GRĂMESCU

Întocmit:Stănescu Vlad
 e-mail: vlad.stanesu1507@upb.ro
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