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ORAR
MASTER MECANICA DE PRECIZIE AN I Semestrul I 2017-2018

LUNI

MARTI

MIERCURI

JOI

VINERI

SALA
oRA
14_ 1 6 Cercetare Cercetare Cercetare Cercetare Cercetare
stiintifica stiintifica stiintifica stiintifica stiintifica
1 6_ 1 7 Robotica de precizie Modele si medii de Analiza , sinteza si Structuri de calcul Cercetare
CURS simulare ale sistemelor experimentarea pentru aplicatii stiintifica
S.1. Cartal A tehnice echipamentelor de calcul si | industriale
CH 401 multidisciplinare automatizare
CURS CURS
Prof. Comeaga D. Conf. Comanescu D
CH 303 CH 205
17_ 1 8 Robotica de precizie Modele si medii de Analiza , sinteza si Structuri de calcul Cercetare
CURS simulare ale sistemelor experimentarea pentru aplicatii stiintifica
S.1. Cartal A tehnice echipamentelor de calcul si | industriale
CH 401 multidisciplinare automatizare
CURS CURS
Prof. Comeaga D. Conf. Comanescu D
CH 303 CH 205
1 8_ 1 9 Robotica de precizie Modele si medii de Analiza , sinteza si Structuri de calcul
PROIECT simulare ale sistemelor experimentarea pentru aplicatii
S.1. Cartal A tehnice echipamentelor de calcul si | industriale
CH 401 multidisciplinare automatizare
LABORATOR CURS
S.1. Cartal A Conf. Comanescu D
CH 205 CH 205

19-20

Robotica de precizie
PROIECT
S.1. Cartal A
CH 401

Modele si medii de
simulare ale sistemelor
tehnice
multidisciplinare
LABORATOR
S.1. Cartal A
CH 205

Analiza , sinteza si
experimentarea echip. de
calcul si automatizare
LABORATOR
S.1. C.Alionte CH 205

Structuri de calcul
pentru aplicatii
industriale

20-21

Robotica de precizie
LABORATOR
S.1. Cartal A
CH 401

Analiza , sinteza si
experimentarea echip. de
calcul si automatizare
LABORATOR
S.1. C.Alionte CH 205




